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Universidad Tecnolégica de San Luis Potosi, explanada de vinculacion.

Viernes 14 de Marzo del 2025 9:00 am.

> Organiza: Division Electromecanica.

> Dirigido a Estudiantes, profesionistas y entusiastas de la robética, st o-dl publico
general interesado en las tecnologias emergentes.

Objetivo del Evento Especificaciones Técnicas del Robot

’ Fo.mentar.el d/gsarrollo de’habllld.adeﬂs 1. Dimensiones:
técnicas y cientificas a través del disefio y & Tamano méximo permitido: 20 x 15 cm (largo x
construccién de robots autbnomos capaces ancho).
de superar obstdculos y completar recorridos @ Altura maxima de 12 cm.
en el menor tiempo posible. La competencia
busca promover la innovacién, el trabajo en 2. Disefio y movilidad:
equipo y el aprendizaje prdctico en areas ¢ Se permite el uso de ruedas, cadenas o
clave como mecatrénica, programacion, cualquier sistema basado exclusivamente en

electrénica v dicar o B 50 rodamiento. Se incentivan disefos innovadores
Y : con sistemas alternativos de traccion.

Bases Generales 3. Componentes y materiales:
- ¥ Los equipos podrdn emplear cualquier
1 Elegibilidad' microcontrolador, sensores, actuadores y

otros componentes electrénicos.

Esta prohibido utilizar mecanismos o
materiales que puedan dafar la pista, otros
robots o representar riesgos de seguridad.

« El evento estd abierto a participantes de todas las edades, ¢
niveles educativos y profesionales, sin restriccidon de insti-
tucién o nacionalidad.

@ No se requiere experiencia previa; se valoran tanto

principiantes como expertos. 4. Autonomia:
2.Conformacion de equipos: @ El robot deberd ser completamente auténomo
@ Cada equipo podrd estar integrado por un maximode tres  durante la carrera. Estd estrictamente prohibido
participantes. el uso de controles remotos, ajustes manuales o
& Deberdn designar a un capitan del equipo, tecnologias inalédmbricas (Bluetooth WiFi,
quien serd el representante oficial y el radiofrecuencia, etc.) para su manipulacion.
dnico autorizado para enteractuar con los
jueces y organizadores durante la competencia. 5.Verificacion técnica:
& Un participante no puede pertenecer a méas de un ¥ Previo al inicio de la competencia, se realizard
equipo. una inspeccién técnica para asegurar que
todos los robots cumplan con las especificanes
3.Registro: y reglas establecidas. Robots que no pasen esta

revision serdn descalificados.

@ Periodo de inscripcién: Del 3 de febrero al 17 de marzo
del 2025.

@ Procedimiento: Completar el formulario de inscripcion
disponible en el sitio web oficial del evento.

¥ cuota de inscripcién: Evento Gratuito que incluye
acceso a la competencia, credenciales de participante,
y materiales informativos.

@ Confirmacién de inscripcion mediante correo
electrénico tras completar el formulario.
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Formato de la Competencia

1. Dimensiones:

1.Etapa inicial (clasificatoria): @ La pista estaré dentro de un rectangulo de 3m x 2m

¢ Cada robot deberd completar un recorrido
de un laberinto, enfrentando obstdculos y
superficies irregulares.

2.Eliminatorias:

¢ Al término del primer recorrido, se
descontard a la mitad de los participantes
que hayan obtenido el mayor tiempo en

Durante este trayecto encontrard los siguientes
obstdculos:

B Tanel: Al detectar un cambio de luz, el vehiculo

su recorrido.

@ La mitad de los equipos con las mejores
puntuaciones avanzardn a la ronda final
para determinar al ganador absoluto, el
cual sera el equipo que realice el recorrido
en el menor tiempo.

¢ En caso de empate, se realizara un dltimo
recorrido con los equipos involucrados.

3.Duracion de cada carrera:

& Cada carrera tendrda un limite de 3

minutos. Si ningdn robot cruza la meta en
ese tiempo, los jueces determinardn los
resultados segun la distancia recorrida.

4.Descansos y ajustes:

¢ Entre carreras, los equipos tendrdn un
tiempo asignado para realizar ajustes
menores y reparaciones. No se permite
modificar el disefo original del robot.

5.Penalizaciones:

¢ Cualquier manipulacién o ajuste del robot
durante la carrera (recorrido), el equipo
serd penalizado con 5 segundos por
cada manipulacién o ajuste que realice,
sumdndose este tiempo al de tiempo de
su recorrido.

i
(largo, ancho).
2. Obstaculos:
@ El vehiculo debe ser capaz de seguir una linea negra
(seguidor de linea) de inicio a fin de la carrera.

deberd encender sus luces, cuando detecte el
final del tanel, las luces se deberdn de apagar.

Hl Obstaculo movil: Debera de ser capaz de
detectar un objeto que obstruya su trayecto,
deteniéndose a una distancia segura para no
colisionar con el objeto, cuando detecte que ya
no se encuentre el objeto deberd de seguir con
su trayectoria.

M Estacion de carga: deberd detectar dos lineas
perpendiculares a la linea principal del recorrido
(fig. 1), cuando detecte las dos lineas deberé
detenerse y permanecer asi durante 15
segundos, las luces del vehiculo deberdn de
ponerse a parpadear, se le colocard encima del
vehiculo una carga no mayor a 250 gr. Al
terminar los 15 seg. el vehiculo deberé seguir
con su trayectoriq, las luces deberdn apagarse.

I < emme Zona a Detectar FIG1.

< &= Ruta Principal

I < @D Zona a Detectar

@ Estacion de descarga: deberd detectar una linea
perpendicular a la linea principal del recorrido (fig. 2),
cuando detecte la linea deberd detenerse y

permanecer asi durante 10 segundos, las luces del
vehiculo deberdan de ponerse a parpadear, se le
retirard la carga, al terminar los 10 seg. el vehiculo
debera seguir con su trayectoriqg, las luces deberdn

‘- apagarse.
3 |

| < « ammm Zona a Detectar FIG 2.

< &= Ruta Principal

¢ El vehiculo seguira por la linea principal hasta llegar a
la meta.

¢ 3.Secciones de inicio y meta:
Las dreas de inicio y meta estardn claramente
marcadas.
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Normas y Penalizaciones Premios y Reconocimientos Il

1. Amonestaciones:
Los equipos podrdn ser amonestados por: Se dqran premios alos

“Iniciar antes de la senal oficial. tres primeros |ugc|res

¥ Lenguaje inapropiado, conducta

antideportiva o faltas al reglamento. y un reconocimiento al
“¥Reclamaciones infundadas o repetitivas

hacia los jueces. mejor C!iseﬁo de
2.Descalificacion: vehiculo.

Un equipo serd descalificado si:

@ Su robot no cumple con las especificaciones
técnicas.

@ Su robot dafa la pista o a otros competidores.

“Incumple reglas de comportamiento ético o
seguridad.

- Criterios de Evaluacion
3. Inactividad: -

@Si un robot permanece inactivo por mas de 1.Rendimiento: Basado en la velocidad, eficiencia
1 minuto durante una carreraq, serd eliminado y adaptabilidad del robot.

automaticamente de la ronda.

2.Innovacion: Originalidad en el disefio mecdnico e
y electronico del robot.

3.Puntualidad: Cumplimiento de horarios y
tiempos asignados.

4.Especificaciones: Respetar las especificaciones
establecidas en la convocatoria.

5.Tiempo: Realizar el recorrido en el menor
tiempo posible.

6.Distancia: En caso de no terminar el recorrido
se tomard en cuenta la distancia recorrida del
vehiculo.

7.Manipulaciones: Cada manipulacion o ajuste
incrementara el tiempo total del recorrido.

Registro:

Contacto y Dudas
@ ilopez@utsip.edu.mx

-

N utslp.edu.mx
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